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e CPU 1GHz i.MX6 SoloX
e 256 MB pamieci Flash
. 256 MB pamieci RAM

e  Srodowisko programowania
CODESYS V3.5 (IEC 61131-3)

. Port Ethernet
. Port EtherCAT

. Port USB
. Port RS232
. Port SD

e  Jedno wejscie cyfrowe
e  Zegar czasu rzeczywistego
. Zasilanie +24 VDC, 0.3A

BUDOWA

EC2000 to jednostka centralna sterownika modutowego Astraada One, ktora zostata
wyposazona w wydajny procesor 1 GHz i.MX6 SoloX, 256 MB pamieci RAM oraz 256 MB pamigci
Flash. Jednostka EC2000 jest idealnym rozwigzaniem do budowy wydajnych oraz tatwo
skalowalnych systeméw sterowania. Umozliwia budowe zaréwno systemoéw lokalnych jak i
systemow rozproszonych opartych o ultraszybki protokét EtherCAT. Szeroka gama modutéw
rozszerzen montowanych przy jednostce centralnej i w oddalonych wyspach 1/O, pozwala
dostosowac¢ uktad sterowania do specyficznych wymagan danej aplikacji. Co wiecej, za pomocg
protokotu EtherCAT mozliwa jest tatwa integracja oraz sterowanie serwonapedem lub zespotem
serwonapedow. Astraada EC2000 oferuje szerokie mozliwosci komunikacyjne. Zostata
wyposazona w porty Ethernet, CAN oraz RS232. W standardzie do dyspozycji programisty
oferowane sg protokoly EtherCAT, CAN, CANOpen, Modbus TCP/IP oraz Modbus RTU.
Opcjonalnie mozna skorzysta¢ z licencji Profinet, EtherNet/IP, VPN Client, OPC UA, BACnet,
J1939, SoftMotion, SoftMotion+CNC oraz HSC.

Wazng zaleta jednostki EC2000 jest kompatybilno$¢ ze sterownikiem Safety Astraada SC-1000
dzigki czemu mozliwa jest fatwa budowa systemu bezpieczenstwa zgodnie ze standardem IEC
61508 SIL3.

Srodowiskiem programistycznym sterownikéw Astraada One jest oferujgca bardzo szerokie
mozliwosci programistyczne platforma CODESYS (IEC61131-3). Integruje ona w sobie narzedzia
do programowania sterownikéw PLC, tworzenia wizualizacji procesowych, sterowania
serwonapedami oraz Safety. Jedna baza zmiennych dla programu sterujgcego oraz wizualizacji,
zapewnia przejrzystos¢ architektury, spojnosé oraz wysoka szybkos$¢ dziatania.

Modut ma mozliwos¢ archiwizacji danych oraz aktualizacji aplikacji poprzez interfejs USB i karte
SD.
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PARAMETRY

Dane urzadzenia

Nazwa EC2000 1131

Numer katalogowy 204900800

Rozszerzenie 1/0 Tak

CPU, pamigé¢

CPU 1 GHz i.MX6 SoloX Cortex-A9
Pamie¢ Flash 256 MB

Pamie¢ RAM 256 MB

Pamigeé¢ zachowywana

Codesys Persistenz Manager

Wymiary i waga

Wymiary 25 x 124 x 90 mm

Waga ~150¢g

Warunki uzytkowe

Zakres temp 0...+50 °C

Wilgotnos¢ 5% ... 95%

Transport i przechowywanie

Zakres temp -25...+70°C

Wilgotnos$¢ 5% ... 95%

Obstuga

Montaz Szyna DIN 35 x 7.5mm EN 60715:2001
Certyfikacja EN 61010-2-201, EN 61131-3

Srodowisko programistyczne

CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Zabezpieczenia

Klasa

Stopien

IP20

Whptyw i odpornos$é na interferencje

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, dla zastosowan przemystowych

Izolacja SELV (Ue< 30 V), EN 61131-2

Zasilanie

Napiecie +24V DC (-15 % / +20 %)

Pobor pradu Max. 0.3A (24VDC), przy rozszerzeniu o kolejne moduty max. 2.5A

Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji

Tak

Interfejs Ethernet

Liczba/typ

1x 10/100 Base T

System potgczenia

RJ45

Interfejs EtherCAT

Liczbal/typ

1x EtherCAT E-Bus

System potgczenia

Potgczenie 10 pin z prawej strony modutu

Interfejs USB

Liczba/typ 1x host USB 2.0/USB plug port A
Liczba cykli max 1000

Interfejs CAN bus

Liczbal/typ 1x CAN bus

Predkos$¢ transmisji/ izolacja

1ISO 11898 max. 1 Mbit/s / Tak
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Interfejs szeregowy

1x RS232 tréjprzewodowe potgczenie do ztacza 5 pin na przedniej czesci
Liczba/typ urzadzenia

Baud rate Max. 115 kBits/s

Dodatkowe funkcje

Zegar czasu rzeczywistego Tak, z baterig podtrzymujgca
Slot kart microSD 1x SD

Wejscia cyfrowe 1xDl, 24V, 1ms

Bateria

Typ Panasonic VL1220 lub podobna
Przechowywanie 10 lat

DIAGNOSTYKA DZIALANIA URZADZENIA

Power LED Znaczenie
EtherCAT PWR (zielony) ON = zasilanie dostarczone do urzadzenia jest poprawne
greenred
RunStop _
reg/greeniyellow
Error red
, Przycisk RUN/STOP Akcja Komenda
LAN 0VIlY e
o " O . Faza rozruchu Przycisnigcie Przejscie w tryb serwisowy
StopReset CODESYS Szybkie przycisniecie Zmiana pomigdzy trypem RUN i STOP
Button PLC/CP1131-P pLC
SD Card Siot Przycisnigcie z przytrzymaniem Zatrzymanie PLC z resetem zmiennych
DI yesiow Status systemu LED RUN/STOP LED ERROR
POWRE grash PPP tryb konfiguracji Z6tty Off
aktywny
Aktywny pakiet Z6tty, miga Off
uaktualnien USB
T Error systemu Off On
2S00
= o5 Statusy PLC
RUN Zielony Off
STOP Czerwony Off
Stop error Czerwony On
Zarejestrowano przycisk ~ Czerwony, miga Off

reset
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INSTALACJA URZADZENIA

Montaz:
* Umiesci¢ urzadzenie na szynie DIN, tak aby zaczepy objety dolng krawedz szyny (1)
» Docisnag¢ urzadzenie do powierzchni DIN, tak aby sprezynowe zaczepy objety szyne (2)

RN

RN,

E

Montaz urzgdzenia 5 Demontaz:

* Nacisna¢ przycisk do odblokowania modutu (Unlock button)

» Podciggng¢ modut do gory, tak by odsung¢ sprezynowe zaczepy (1)
» Odciggng¢ goérng czes¢ modutu od szyny (2)

o Zdjg¢ modut poprzez popchniecie go do dotu (3)

Unlock button
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ZASILANIE

Zewnetrzne zrédlo zasilania (24V DC)

Napiecie zasilajgce

+24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom napigcia zasilajgcego nie moze spas¢ ponizej 20.4V

Pobér pradu

Catkowity max 0.3A

Czas przefgczenia w tryb btedu zasilania

10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC

Zasilanie wtyczka X1

INTERFEJS ETHERNET

Sposob podtaczenia

Pin Oznaczenie Opis
1 DI Wejscie cyfrowe 24V DC
2 L+ Zewnetrzne zasilanie 24V DC
3 L- Zewnetrzne GND

LNK ——=
RCV

SPEED ———

Oznaczenie zltacza interfejsu Ethernet

Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
1 TX+ 5 75 Q

2 TX- 6 RX-

3 RX+ 7 75 Q

4 75 Q 8 75 Q

Sygnalizacja LED

LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25

LNK/RCV Zielony Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potaczenie aktywne; trwa transmisja danych
Off: brak potgczenia

SPEED Z6tty On = 100Mbit/s
Off = 10 Mbit/s

INTERFEJS EtherCAT

Interfejs EtherCAT w kontrolerze EC2000 wykorzystywany jest do podigczenia modutéw rozszerzen z systemu EtherCAT 1/0. Max.
ilo$¢ modutéw jakg mozna podtgczy¢ do jednostki centralnej wynosi 10 (jednak istnieje mozliwos$¢ rozbudowy o kolejne moduty,

wykorzystujgc modut Buscoupler i Extender)

EtherCAT

Status LED, sygnalizacja Znaczenie

Init Czerwony, ciggty Stan inicjalizacji, brak wymiany danych

Pre-OP Czerwony/zielony, 1:1 Stan przedoperacyjny, brak wymiany danych

Safe-Op Czerwony/zielony, 3:1 Bezpieczny stan operacyjny, wejScia mogg by¢ odczytane
Op Zielony, ciggty Status operacyjny, catkowita wymiana danych
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INTERFEJS USB
Urzadzenia z interfejsem USB moga by¢ podiaczone do portu USB (2.0). Wykorzystanie portu USB:

2 Uzytkownik CODESYS: pamig¢ USB
= Mysz lub USB-Serial adapter

Oznaczenie ztacza interfejsu USB

B1 Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
B1 vcc B3 D+
B4 B2 D- B4 GND

INTERFEJS CAN Bus i SZEREGOWY

Wiasciwosci Interfejsu CAN

o Standard ISO 11898

=~ Max. predkosé transmisji 1 MBit/s

o Najnizsza regulowana predkos$¢ transmisji 50 kBit/s

S Potgczenie I1zolowany elektronicznie
T Ustalenie z CiA303

CANopen

Oznaczenie ztgcza COM/CAN
Jesli interfejs jest umieszczony na Pin L RS - 232 Pin R CAN
gc;t:atku lub na koncu topologii CAN 1 RxD 6 CAN-H
Wigcz styk S2 aby dotgczyé rezystor 2 TxD 7 CAN-L
terminujgcy 120 Q pomigedzy CAN_L i 3 Ground 8 Ground CAN
CANH. 4 Ostona 9 CAN-H

5 Ostona 10 CAN-L




ASTOR Karta katalogowa jednostki centralnej Astraada One EC2000

Pierwsze uruchomienie

1. Urzadzenie musi by¢ podtaczone do sieci o odpowiednich parametrach:

Adres IP: 169.254.255.yyy
Maska podsieci: 255.255.255.0

2. Uruchomienie sterownika

- podtgcz urzadzenie do zasilania (24 VDC)
- podtgcz do komputera za pomoca kabla sieciowego

- otworz przegladarke internetowg oraz wpisz domysiny adres sterownika

Adres IP sterownika: 169.254.255.xx

xx odnosi sie do dwoch ostatnich cyfr numeru seryjnego urzadzenia, wyjatek stanowig cyfry 00, ktére zamienia sie na 100.

04900800 - 00000 Vers.: 0000
A

- zaloguj sie do sterownika (login: admin, hasto: admin)
User Login:

Name:
Password:
Serd Resat

- po zalogowaniu jest dostepna strona konfiguracyjna. W zaktadce Network istnieje mozliwo$¢ zmiany adresu IP sterownika:

Configu ration Network Configuration
Network Soddon
Real-Time-Clock
Disglay Hostname BGH-IMX6
FTP-Server Default Gateway 0000
Users DNS Server 1 0000

System DNS Server 2 0.0.00
Info ETHO

eboo

2 IPAd 169.254.255.100
Format Filesys s

PLC-Manager

Control

NetMask 2552552550

ETH1

Application Info Mode: ethercat +
Application Files
Font Files [save

Po zmianie ustawien nalezy je zapisa¢ (kontrolka Save) oraz zrestartowa¢ sterownik (kontrolka Reboot lub odtgczenie
zasilania).

- sterownik jest gotowy do programowania za pomocg $rodowiska Codesys

Tryb serwisowy

Jesli adres IP sterownika nie jest znany, przejdz do trybu serwisowego:

- zrestartuj sterownik, trzymajac wcisniety przycisk S1 do czasu, gdy dioda RUN/STOP zacznie miga¢ w kolorze zé6tto-czerwonym.
- urzadzenie jest teraz w trybie serwisowym

- w trybie serwisowym dostep do urzgdzenia jest mozliwy poprzez przegladarke internetowg za pomocg domysinego adresu IP
podanego w poprzednim rozdziale

- w zaktadce Network, zmien adres IP sterownika na pozgdany, a nastepnie zrestartuj urzagdzenie




